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Schnellstart

1 Einschalten

Suchmaodi

2 Warten Sie
5 Sekunden

Suchen
3 Gehen

Driicken Sie die Suchmodus-Taste, um den nachsten Suchmodus zu wahlen.

Der VANQUISH 340 verfiigt iiber drei Suchmadi, die jeweils iiber eindeutige Diskriminierungsmuster
verfilgen. Die Wahl des richtigen Suchmaodus hilft lhnen, mehr von dem zu finden, was Sie suchen

MUNZE

Finden Sie gewthnliche moderne
Minze aus der ganzen Welt,
wahrend Sie den Mdll in Parks und
am Strand ignorieren.

Der MlUnzmodus wird flir Millplatze
empfohlen, da er eine ausgezeichnete
Objekttrennung ermdglicht. Das
bedeutet, dass Sie keine guten
Objekte verfehlen, die direkt neben
gisenhaltigem Abfall vergraben sind.

Das Unterscheidungsmuster flir
diesen Modus lehnt alle eisenhaltigen
(eisernen) Objekte ab und weist auch
kleinen nicht-eisenhaltigen Abfall wie
z.B. Folien ah.

AVAYA

SCHMUCK

Finden Sie kostbaren Schmuck wieder,
egal wo er verloren ging.

Jewellery Mode hat eine
ausgezeichnete Objekttrennung
und Tiefe, was ihn zu einem guten
Allrounder macht.

Dieser Modus ist ideal fur das
Auffinden von Schmuckstlcken
aller Formen, GréBen und
Metallzusammensetzungen.

Das Unterscheidungsmuster flir diesen
Modus weist nur eisenhaltige (Eisen-)
Objekte ab.

ALLE METALLE

Finden Sie alle Ohjekte, die Metall
enthalten, einschlieBlich Eisen.

Die Erkennung im Alle Metallemodus
garantiert, dass Sie keine Objekte
verfehlen, Sie werden jedoch auch
mehr Mill entdecken.

Das Unterscheidungsmuster flir diesen
Modus akzeptiert alle eisenhaltigen
[Eisen] und nicht eisenhaltigen Objekte.
Die Tone werden so eingestellt, dass
sie gangige Nichteisen-Targets wie z.B.
Folien als Abfall klassifizieren.

Dieser Modus kann verwendet werden,
um ein im Minz- oder Schmuckmodus
erkanntes Objekt daraufhin zu
Uberpriifen, ob es Eisen enthalt

(siehe Seite 9).
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VANLGUISH

1. Ein-/Ausschalten

Schaltet den Detektor ein und aus.

Halten Sie die Taste von Aus (7 Sekunden) aus gedriickt, um die Werkseinstellungen
wiederherzustellen [Seite 14).

2. Lautstarke einstellen

Stellt den Lautstarkepegel des Tons ein (Seite B).

3. Empfindlichkeit
Stellt die Empfindlichkeitsstufe ein (Seite B].

4. Suchmodus

Wahlt den nachsten verfligharen Suchmaodus aus [Seite 3).

5. Leitfaden zur Objektidentifizierung

Ein Referenzhandbuch, das die Arten von Objekten angibt, die fiir das entsprechende
Objektidentifizierungssegment gefunden werden kénnen.
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Bildschirm

1. Batteriestandsanzeige

Zeigt den aktuellen Batterieladestand an [Seite 10].

2. Lautstarkepegel
Zeigt die Detektor-Audiolautstérke an (Seite B).

3. Empfindlichkeitsstufe
Zeigt die Empfindlichkeitsstufe an [(Seite B).

4. Objektidentifikationsnummer

Zeigt den numerischen Wert eines erkannten Objekts an und ermdglicht so die Identifizierung
eines Objekts vor dem Ausgraben. Ein US-Viertel zeigt beispielsweise immer die gleiche
Objektidentifikationsnummer (I1D0) an.

Negative Zahlen sind eisenhaltig, positive Zahlen sind nicht eisenhaltig, von Feingold (niedrige
ID‘s]) bis zu groBem Silber [(hohe ID‘s).

5. Tiefenanzeige

Zeigt die ungefahre Tiefe eines erkannten Objekts an [Seite 7].

6. Suchmodi

Zeigt den aktiven Suchmodus an (Seite 3).

7. Diskruminierungssegmente

Stellt Gruppierungen von Objektidentifikationsnummern als ein einziges Segment auf einer
Skala dar.

Die Diskriminierungssegmente stimmen mit dem Leitfaden zur Objektidentifizierung tUberein.




Detektoreinstellungen

VOLUMEN

Der Lautstarkeregler verandert die Lautstarke
der Objektsignale.

Mit der Schaltfl&dche Lautstérke kdnnen Sie den
Lautstarkepegel einstellen. Mit jedem Drlicken der Taste
Volume wird der nachste Lautstarkepegel von niedrig auf
hoch gesetzt. Sobald die maximale Lautstarke erreicht ist,
kehrt das Driicken der Taste Lautstadrke zum niedrigsten
Lautstarkepegel zuriick.

o)

@ Die Lautstérketaste

Die Lautstarkeanzeige auf dem Display zeigt den aktuellen
Lautstarkepegel an. Jeder Balken reprasentiert eine Stufe.

)

EMPFINDLICHKEIT

Die Detektoren der VANQUISH-Serie sind hochempfindlich und
haben eine einstellbare Empfindlichkeit. Durch die Einstellung
der richtigen Empfindlichkeitsstufe fir die einzelnen
Detektionsbedingungen wird die Detektionstiefe maximiert.

Die Lautstarkenanzeige zeigt die maximale
Lautstérke an (Stufe 3)

Wahlen Sie immer die hichste stahile
Empfindlichkeitseinstellung, um eine optimale Leistung
zu gewahrleisten.

Verwenden Sie die Taste Empfindlichkeit, um die
Empfindlichkeitsstufe einzustellen. Mit jedem Driicken der
Taste Empfindlichkeit wird die ndchste Empfindlichkeitsstufe
von niedrig auf hoch gesetzt. Sobald die maximale
Empfindlichkeit erreicht ist, kehrt das Driicken der Taste
Empfindlichkeit zur niedrigsten Empfindlichkeitsstufe zurtick.

g

@ Die Schaltflache Empfindlichkeit

Die Anzeige der Empfindlichkeitsstufe auf dem Display
zeigt die aktuelle Empfindlichkeitsstufe an. Jeder Balken
représentiert eine Stufe.

‘ Die Anzeige der Empfindlichkeitsstufe zeigt
die maximale Empfindlichkeit an (Stufe 4]

So stellen Sie die Empfindlichkeitsstufe ein

1. Halten Sie die Spule fest und erhhen Sie dann mit der
Taste Empfindlichkeit die Empfindlichkeit, bis falsche
Signale auftreten.

2. Reduzieren Sie die Empfindlichkeitsstufe gerade so weit,
dass die falschen Signale verschwinden, indem Sie die
Taste Empfindlichkeit driicken (wenn Stufe 2, 3 oder 4
gewahlt ist, driicken Sie dreimal, um die Empfindlichkeit
um eine Stufe zu reduzieren).

3. Wischen Sie die Spule Uber eine freie Flache des Bodens
und reduzieren Sie den Empfindlichkeitspegel weiter, falls
Bodenrauschen auftritt.

UbermaBiger Lirm

Manchmal wird beim Erkennen GbermaBiger Larm festgestellt.
Dies kann durch elektromagnetische Umgebungsstiirungen
(EMI] von Quellen wie Stromleitungen, Mobilfunkmasten oder
anderen Metalldetektoren verursacht werden.

Wenn Rauschen ein Problem darstellt, versuchen Sie die
folgenden Schritte in der Reihenfolge, bis das Rauschen
beseitigt ist.

1. Entfernen Sie sich von lokalen Quellen
elektromagnetischer Interferenz [EMI).

2. Starten Sie den Detektor neu und warten Sie, bis
der automatische Rauschunterdriickungsprozess
abgeschlossen ist.

3. Wenn der Neustart des Detektors das GbermaBige
Rauschen nicht beseitigt, dann versuchen Sie, den
Empfindlichkeitspegel zu reduzieren.

Automatische Rauschunterdriickung

Die Detektoren der VANQUISH-Serie verfligen Uber einen
automatischen Rauschunterdriickungsprozess, der bei
jedem Einschalten des Detektors auftritt. Er kalibriert den
Detektor so, dass UbermaBiges Rauschen nicht auftritt.

Um beste Ergebnisse zu erObjekten, sollte die Spule knapp
Uber dem Boden gehalten werden, bis die automatische
Rauschunterdriickung abgeschlossen ist (angezeigt durch
zwei groBe Striche im Feld Objekt-1D-Nummer).




Pinpoint

EIN OBJEKT MIT DER PINPOINTFUNKTION
(PUNKTGENAUE ORTUNG]) LOKALISIEREN

Sobald ein Objekt erkannt wurde, wird die genaue Pasition
vor dem Graben mit der manuellen Ortungstechnik lokalisiert.
Dies bedeutet weniger Graben und eine schnellere Bergung
des Objekts.

1. Fahren Sie die Spule langsam Uber die Objektposition und
halten Sie die Spule parallel zum Boden.

2. Lokalisieren Sie die Mitte des Objekts, indem Sie auf die
lauteste Ohjektsignalantwort achten.

3. Notieren Sie sich die Position oder markieren Sie eine
Linie auf dem Boden mit Ihrem Schuh oder einem
Grabungswerkzeug.

4. Bewegen Sie sich zu einer Seite, so dass Sie die Spule
rechtwinklig zu lhrer urspriinglichen Richtung Uber das
Objekt fihren kdnnen.

5. Wiederholen Sie die Schritte 1 und 3 von lhrer neuen
Position aus. Das Objekt befindet sich dort, wo sich die
beiden imaginaren Linien kreuzen.

D Piep! .

Machen Sie eine Linie,
wo das starkste Signal zu
hoéren ist.

Piep !

Stellen Sie sich rechtwinklig
zu lhrer Ausgangsposition
und wiederholen Sie.

Der Schnittpunkt der beiden
Linien markiert die genaue
Position des Objekts.

Tiefenanzeige

Der Tiefenmesser zeigt die ungefahre Tiefe eines erkannten
Objekts an.

Der Tiefenmesser dient nur als Richtlinie. Weniger Pfeile
weisen auf ein flacheres Objekt hin, mehr Pfeile auf ein
tieferes Objekt. Die Genauigkeit kann je nach Objektart und
Bodenbeschaffenheit variieren.

Nachdem ein Objekt erkannt wurde, bleibt der Tiefenmesser
bis zu 5 Sekunden auf der LCD-Anzeige oder bis das nachste
Objekt erkannt wird.

Wenn kein Objekt erkannt wird, werden das Symbol flir den
Tiefenmesser und die Pfeile deaktiviert.

= INHALT

Hier ist ein Beispiel fir die Anzeige des Tiefenmessers und
die ungefahre Objekttiefe flr ein US-Minze.
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Objektidentifikation

OBJEKTIDENTIFIKATIONSNUMMER

Die Objektidentifikationsnummern (Objekt-1D] reichen
von -9 his 40, wobei die eisenhaltigen (Eisen-) Objekte
von -9 his 0 reichen.

Wenn ein Objekt erkannt wird, wird es als eine Zahl
dargestellt, die im Feld Objekt-ID-Nummer auf dem

Display erscheint. Diese zeigt die eisenhaltigen oder nicht
gisenhaltigen Eigenschaften des Objekts an, um eine schnelle
und einfache Identifizierung zu ermaglichen.

Ein US-Mlinze hat zum Beispiel eine Objekt-ID von 29. Dies
bedeutet, dass jedes Mal, wenn ein Objekt mit einer ID von 29
erkannt wird, die Wahrscheinlichkeit groB ist, dass es sich um
ein US-Mlnze handelt.

-
S0y

® - an

Eine Objekt-ID-Nummer erscheint, wenn ein Objekt erkannt wird. Dieses
Beispiel zeigt die Erkennung eines flachen US-Miinzes. Das entsprechende
Objekt-1D-Segment blinkt bei der Erkennung (grau dargestellt).

(L]

Die zuletzt erkannte Objekt-10 bleibt fliinf Sekunden lang oder
bis ein anderes Objekt erkannt wird, auf der Anzeige stehen.
Wenn keine Erkennung erfolgt oder der Detektor (ber ein von
ihm zurtickgewiesenes 0Objekt fahrt, zeigt das Display zwei
groBe Striche an.

.___(.:--

©

Zwei groBe Striche auf dem Feld fir die
Objektidentifikationsnummer, wenn es keine Erkennung gibt.

DISKRIMINIERUNGSSEGMENTE

Die Diskriminationssegmente befinden sich entlang der
Oberseite des LCD. Sie zeigen die Objekt-10s gruppiert in
Zonen an.

Jede Objektidentifikationsnummer hat ein entsprechendes
Unterscheidungssegment, das blinkt, wenn ein Objekt mit
dieser ID erkannt wird.

DISKRIMINIERUNGSMUSTER

Diskriminierungssegmente werden ein- oder ausgeschaltet,
um Objekte entweder zu erkennen oder zu ignarieren. Alle
Segmente, die eingeschaltet sind, werden gehdrt (akzeptiert],
und alle Segmente, die ausgeschaltet sind, werden nicht
gehort (abgelehnt).

Die Kombinationen aus akzeptierten und zuriickgewiesenen
Segmenten werden als Unterscheidungsmuster bezeichnet.

VANQUISH 340 hat drei Diskriminierungsmuster: Miinz- und
Schmuckarten (unten) und Alle Metalle [siehe Seite 9].
x v
. 1 1 |

Das Miinzmodus-Diskriminierungsmuster, das die akzeptierten Segmente (¢/)
und die abhgelehnten Segmente [ % ] anzeigt.

x v
. 1 1 1 |

Das Juwelenmodus-Diskriminierungsmuster zeigt akzeptierte (v und
abgelehnte Segmente [ % ).




Objektidentifikation

ALLE METALLE

Im Alle Metalle-Suchmodus sind alle
Unterscheidungssegmente eingeschaltet, so dass alle
MetallObjekte erkannt werden, einschlieBlich Eisen.

v
= ) e T T

Das VANQUISH 340 Alle Metalle-Unterscheidungsmuster.
Das Aufsplren im Alle Metallemodus ist eine Strategie, die

garantiert, dass Sie keine Objekte verfehlen, aber Sie werden
auch mehr eisenhaltige Abfalle aufspliren.

Alle-Metalle aktivieren

1. Drlicken Sie die Taste Suchmodus, bis der Alle Metalle-

Suchmodus ausgewahlt ist.
Das Symbol fir
u den Alle Metalle-
Suchmodus

a
Die Schaltflache
@ Suchmodus
2. Alle Unterscheidungssegmente werden eingeschaltet und
alle Metallobjekte werden erkannt.
3. Um den Alle Metallemodus zu deaktivieren, driicken Sie

die Suchmodus-Taste, um entweder den M(inz- oder den
Schmuckmodus zu wahlen.

Verwendung von Alle Metalle zur
Priifung eines Objekts

All-Metal kann verwendet werden, um einen Nichteisen-
Nachweis zu Uberprifen, um zu sehen, ob er auch
eisenhaltiges Material enthalt.

Wenn das Objekt im Alle Metallemodus eine gemischte
Reaktion (sowohl Nichteisen- als auch Eisenmaterial) zeigt,
besteht die Mdglichkeit, dass es sich bei dem Objekt um ein
groBes Eisenobjekt oder einen Kronkorken handelt.

Wenn es eine wiederholbare Nichteisenreaktion gibt, enthalt
das Objekt kein Eisen. Das bedeutet, dass das Objekt mit
gréBerer Wahrscheinlichkeit ein gutes [eisenfreies) Objekt ist.

Beachten Sie, dass Objekte wie gro3e Eisenohjekte oder
Kronkorken-Flaschenverschliisse anderen Detektoren haufig
als Nichteisen-0hjekt erscheinen. Der VANQUISH 340 wurde
entwickelt, um diese Objekte als Abfall zu klassifizieren, um
die Detektionssitzungen produktiver zu machen. Der Alle
Metalle-Suchmodus kann verwendet werden, wenn Sie diese
Objekte aufspliren méchten.

OBJEKTTON

Gruppen von Objekt-10s werden Objektténe unterschiedlicher
Tonhthe zugewiesen, so dass der Bediener die Objekt-10 grab
klassifizieren kann, ohne auf die Anzeige schauen zu missen.

VANQUISH 340 hat drei Objekttone: Tief, Mittel und Hoch.

Die Tonbruchposition ist der Punkt auf der
Unterscheidungsskala, an dem der Objektton von einer
Tonh&he zur anderen wechselt. Beachten Sie, dass die
genauen Tonbruchpositionen fir jeden Suchmodus
leicht variieren.

Niedrig Mitte Hoch
-gé ©00 @ = 0 @
-9

VANQUISH 340 Tonbrechpositionen (ungefahr).




Batterien und Aufladen

Die VANQUISH-Serie ist sowohl mit wiederaufladbaren als
auch mit nicht wiederaufladbaren AA-Batterien kompatibel.

A WARNUNG: Verwenden Sie niemals eine
Kombination aus nicht wiederaufladbaren und
wiederaufladbaren Batterien im Detektor, da dies
zu einer Beschadigung des Detektors oder der
Batterien flihren kann.

A WARNUNG: Es besteht ein Explosionsrisiko wenn die
Batterie durch einen falschen Typ ersetzt wird.

BATTERIELADESTAND

Die Batterieladezustandsanzeige zeigt den aktuellen
Batterieladezustand an.

BEBB . DieBatterieladezustandsanzeige

Beachten Sie, dass wiederaufladbare und nicht
wiederaufladbare Batterien unterschiedliche
Entladeraten haben, daher ist die
Batterieladezustandsanzeige nur annahernd.

Schwache Batterie

Bei Verwendung nicht wiederaufladbarer Batterien blinkt die
Batterieladezustandsanzeige etwa 20 Minuten lang, bevor sie
automatisch abgeschaltet wird.

Bei Verwendung von wiederaufladbaren Batterien zeigt
die Batterieladezustandsanzeige vor der automatischen
Abschaltung etwa 20 Minuten lang ein einzelnes
Batteriesegment an.

Automatische Abschaltung

Wenn der Batteriestand kritisch niedrig ist, schaltet sich der
Detektor automatisch ab. 5 Sekunden vor der automatischen
Abschaltung wird auf der Objekt-ID-Nummer 'bF' angezeigt,
begleitet von einer Abschalttonmelodie.

b F 'bF" auf dem Feld Objekt-1D-Nummer

Beachten Sie, dass bei der Verwendung einiger
Marken/Typen von wiederaufladbaren Batterien der

Detektor vor der automatischen Abschaltung méglicherweise
nicht 'bF' anzeigt.

Akkulauf-/Ladezeiten

Die wiederaufladbaren Minelab-AA-NiMH-Batterien haben
eine ungefahre Ladezeit von 8 Stunden und eine Laufzeit van
etwa 11 Stunden.

Nicht wiederaufladbare AA-Alkalibatterien haben eine
Laufzeit von etwa 10 Stunden.

WIEDERAUFLADBARE BATTERIEN

Wiederaufladbare Minelab-AA-NiMH-Batterien (4er-Pack]
und ein Minelab-AA-NiMH-Batterieladegerat sind separat
erhaltlich.

1418 o

Wiederaufladbare Minelab-AA-
NiMH-Batterien

Minelab AA NiMH-Batterieladegerat

Anweisungen, Konformitats- und Sicherheitsinformationen
fir das Minelab AA NiMH-Batterieladegerat sind im
Lieferumfang des Ladegerats enthalten.

WARNUNG: Das Minelab-NiMH-Akkuladegerat darf nur
zum Aufladen von NiMH-Akkus verwendet werden.




Detektorpflege und Sicherheit

= Waschen Sie sich |lhre Hande, bevor Sie den Detektor dem Zubehdr spielen, Kleinteile stellen eine
nach dem Auftragen von Sonnenschutzmitteln oder Erstickungsgefahr dar.

Insektenschutzmitteln benutzen. = Laden Sie Akkus und Zubehdr nur geman der

= Verwenden Sie zur Reinigung keine Ldsungsmittel. Anleitung auf.
Verwenden Sie ein feuchtes Tuch mit einer milden
Seifenltsung.

= Vermeiden Sie das Laden von Akkus und Zubehdr unter
extremen Temperaturbedingungen.

= Lassen Sie den Detektor niemals mit Benzin oder anderen
Flussigkeiten auf Erdélbasis in Kontakt kammen.

= Entnehmen Sie die Batterien vor einem Flugtransport.

= Vermeiden Sie, dass Sand und Kies in das Gestange
und die Befestigungen (z.B. Spulenjoch und
Klemmverriegelungen) gelangen. Wenn sich Sand und
Kies in diesen Teilen ansammeln, sollten sie mit einem
feuchten Tuch sauber gewischt werden.

= Bringen Sie den Detektor oder das Zubehor nicht mit
scharfen Gegenstdnden in Berlihrung, da dies Kratzer und
Beschéadigungen verursachen kann.

= Wenn das Gesténge deutlich verkratzt sind, wischen Sie
es mit einem feuchten Tuch grindlich ah.

= | assen Sie den Detektor nicht Ianger als nétig in
UbermaBiger Kalte oder Hitze stehen. Das Abdecken
des Detektors bei Nichtgebrauch hilft, ihn zu schitzen.
Vermeiden Sie es, ihn in einem heiBen Fahrzeug
liegen zu lassen.

= Stellen Sie sicher, dass das Spulenkabel in gutem Zustand
ist und keiner (bermaBigen Belastung ausgesetzt wird.

= Treffen Sie VorsichtsmaBnahmen beim Transport oder
bei der Lagerung des Detektors. Obwohl der Detektor aus
den hochwertigsten Materialien hergestellt und strengen
Belastungstests unterzogen wurde, knnte der Bildschirm
bei unsachgemaler Behandlung zu Kratzern oder
schweren Beschadigungen neigen.

= Setzen Sie den Detektor nicht extremen
Temperaturbedingungen aus. Der zulassige
Temperaturbereich fir die Lagerung liegt zwischen -20°C
to +70°C (-4°F to +122°F]).

= Setzen Sie Zubehor, das nicht als wasserdicht aufgefihrt
ist, keiner Flussigkeit/Feuchtigkeit oder berméaBiger
Feuchtigkeit aus.

= | assen Sie Kinder nicht mit dem Detektor oder




Fehlercodes

Bei einigen Detektorstdrungen wird im Feld Objekt-ID-Nummer ein Fehlercode angezeigt. Versuchen Sie die unten
aufgefihrten empfohlenen Schritte durchzuflihren, bevor Sie sich an ein autorisiertes Servicezentrum wenden.

Spule nicht verbunden Systemfehler

r' 'Cd erscheint auf der Objekt-1D-Nummer im Falle Der Systemfehlercode 'E' wird von einer Fehlercode-Nummer
L gines Fehlers der Spulenverbindung. begleitet, z.B. 'E2". Der Detektor schaltet sich 5 Sekunden

nach der Meldung eines Systemfehlers ab.
Im Falle eines Verbindungsfehlers der Spule folgen Sie diesen

Schritten: Beispiel Fehlercode 'E2' auf der
N i i . . . . Objekt-ID-Nummer angezeigt
1. Prifen Sie, ob der Spulenstecker richtig an die Rlickseite

des Steuergeréates angeschlossen ist. Im Falle eines Systemfehlers fiihren Sie folgende
Priifen Sie das Spulenkabel auf Besch&digungen. Schritte durch:
3. Prufen Sie, ob die Anschiisse der Spule frei von SChmutz 1 starten Sie den Detektor neu, um festzustellen, ob der
und Ablagerungen sind. Fehler weiterhin besteht.
Priifen Sie die Spule auf sichtbare Beschadigungen. 2. Bestatigen Sie, dass die Spule korrekt angeschlossen ist.
5. Versuchen Sie eine andere Spule, falls Sie eine zur 3. Fihren Sie einen Hersteller-Reset durch, indem Sie
Verfligung haben. den Detektor ausschalten und dann die Power-Taste 7
B. FUhren Sie ein Zurlicksetzen auf die Werkseinstellungen Sekunden lang gedriickt halten [siehe "Zurlicksetzen auf
durch, indem Sie den Detektor ausschalten und dann die Werkseinstellungen" auf Seite 14).
Einschalttaste 7 Sekunden lang gedrdickt halten (siehe 4. Wenn der Fehler weiterhin besteht, senden Sie den
"Zurlicksetzen auf Werkseinstellungen" auf Seite 14). Detektor zur Reparatur an das nachstgelegene
7. Wenn der Fehler weiterhin besteht, senden Sie den autorisierte Servicezentrum.

Detektor zur Reparatur an das nachstgelegene
autorisierte Servicezentrum.

Fehlerbehebung

Der Detektor schaltet sich nicht ein oder schaltet sich  Kein Ton - Kabelgebundene Kopfhirer

von selbst aus (mit oder ohne 'bF'-Anzeige) 1. Prifen Sie, ob der Detektor eingeschaltet ist und die
1. Tauschen Sie die Batterien aus. Inbetriebnahme abgeschlossen ist.

Uberprufen Sie, ob die Kopfhéirer angeschlossen sind.

UnregelméaBiger/iihermaBiger LA&rm 3. Prifen Sie, dass die Lautstarke auf einen hérbaren Pegel

1. Entfernen Sie sich von Iokalen Quellen eingestelltist.

elektromagnetischer Interferenz (EMI). 4. Ziehen Sie den Kopfhorer ab und vergewissern Sie sich,

2. Starten Sie den Detektor neu und warten Sie auf den dass der Detektorlautsprecher horbar ist.

Abschluss der automatischen Rauschunterdriickung. 5. Falls verflighar, versuchen Sie, einen anderen Kopfharer
Zu verwenden.

3. Reduzieren Sie den Empfindlichkeitspegel (Seite B].




Technische Daten

VANGUISHT ST VANGUSHS ST VANGUISHS ST
Suchmodi Minze, Schmuck, Alle-Metalle Minze, Relikte, Schmuck, benutzerdefiniert
Alle-Metalle Abkiirzungen Nein Ja
Benutzerdefinierte Suchprofile Nein Ja
Betriebsfrequenzen (kHz) Multi-10
Rauschunterdriickung Automatisch (19 Kanéle)
Bluetooth-Tonwiedergabe Nein Ja
Iron Bias (Eisentendenzregler) Hoch Hoch [Werksgltlg.elngestelllt],
Niedrig
Empfindlichkeit 4 Stufen 10 Stufen
Lautstérke 3 Stufen 10 Stufen
Objektténe 3 Tones [Niedrig, Mittel, Hoch) 5 Ténes
Diskriminierungssegmente 5 Segmente 12 Segmente 25 Segmente
Diskriminierungs-Notchfilter NEin Ja
[Feinfilter)
Pinpoint (Punktgenaue .
Ortung)-Modus Nein Ja
Objekt-1D’s -9 bis 40
Tiefenanzeige 4 Stufen \ 5 Stufen
Lénge Ausgeklappt: 145cm (57 in)  Zusammengeklappt: 76 cm (30 in)
Gewicht [einschlieBlich
Batterien) 1,2 kg (2,6 |Ibs] 1,3 kg (2,8 Ibs)
Anzeige Maonochrom-LCD Monochrom-LCD mit roter

Hintergrundbeleuchtung

Mitgelieferte Suchspule

V10 10"x7" Doppel-D

V12 12"x8" Doppel-D

Audioausgabe

Eingebauter Lautsprecher
Kabelgebundene 3,5mm (%") Kopfhorer

Eingebauter Lautsprecher
Kabelgebundene 3,5mm (")
Kopfhorer
Bluetooth drahtlos-Audio

Mitgelieferte Kopfhirer

Kabelgebundene 3.5mm (%") Kopfhorer

Mitgelieferte Batterien

4 x AA Alkaline nicht wideraufladbar

4 x AA NiMH wiederaufladbar

Zusétzliche im Lieferumfang
inbegriffene Accessories

Schnellstart-Anleitung
Regenschutzabdeckung
Armstltzenriemen
V10 Spulenschutz

Schnellstart-Anleitung

Schnellstart-Anleitung
Regenschutzabdeckung
Armstltzenriemen
V12 Spulenschutz

Wasserdicht

Spule bis 1m/3-FuB

Wasserfest

Steuereinheit (mit beiliegendem Regenschutz)

Betriebhstemperaturbereich

-10°C his +40°C [+14°F bis +104°F)

Lagertemperaturbereich

-20°C his +70°C (-4°F his +158°F)

Haupt-Technologien

Multi-10

Multi-10, Bluetooth,
aptX™ Low Latency

Der VANQUISH 540 Pro-Pack basiert auf dem Standard VANQUISH 540 mit folgenden

VANGUISHS ST Unterschieden: Inklusive kabelloser Bluetooth-Kopfhorer und einer V8 8"x5" Doppel-0-Spule
PRO=-EAGK und einer V8-Suchspule. Vam Lieferumfang ausgeschlossen sind kabelgebundene

3,5 mm (%") Kopfhorer.

Die Ausstattung kann je nach Modell oder den mit hrem Detektor bestellten Artikeln variieren. Minelab behélt sich das Recht
var, jederzeit auf den laufenden technischen Fortschritt mit Anderungen in Design, Ausstattung und technischen Merkmalen zu
reagieren.

Die aktuellsten Spezifikationen fir Ihren VANQUISH-Detektor finden Sie unter www.minelab.com



http://www.minelab.com

Zurucksetzen auf Werkseinstellungen

Die Funktion Factory Reset setzt alle Meldereinstellungen auf
die voreingestellten Werkseinstellungen zurlck.

1. Stellen Sie sicher, dass der Detektor ausgeschaltet ist.

2. Dricken und halten Sie die Einschalttaste
(ca. 7 Sekunden).

]
(, Die Einschalttaste.

3. 'FP'erscheint auf dem Objekt-10 Display und zeigt an,
dass die Werkseinstellungen zurtickgesetzt wurden.

Wenn das Gerat auf die erkseinstellungen
zurlickgesetzt worden ist, erscheint 'FP' in
der Objekt-ID-Anzeige.

4. Lassen Sie die Ein/Aus-Taste los. Die automatische
Rauschunterdriickung beginnt, wenn das Zurlicksetzen
auf die Werkseinstellungen erfolgt ist.

HAFTUNGSAUSSCHLUSS

Der in dieser Bedienungsanleitung beschriebene Minelab-Metalldetektor wurde ausdriicklich als Qualitats-Metalldetektor
konzipiert und hergestellt und wird fir die Schatzsuche und Goldortung in ungefahrlichen Umgebungen empfohlen. Dieser
Metalldetektor wurde nicht fir den Einsatz als Minensuchgerét oder als Detektor fir scharfe Munition entwickelt.

Die Bluetooth®-Warenzeichen und -Logos sind eingetragene Marken im Besitz der Bluetooth SIG, Inc. und jede Verwendung
solcher Marken durch Minelab erfolgt auf der Grundlage einer Lizenzvereinbarung.

Qualcomm aptX ist ein Produkt von Qualcomm Technologies, Inc. und/oder deren Tochtergesellschaften. Qualcomm ist
gine in den Vereinigten Staaten und anderen Landern eingetragene Marke von Qualcomm Incorporated. aptX ist eine in den
Vereinigten Staaten und anderen Landern eingetragene Marke von Qualcomm Technologies International, Ltd.

Minelab E\ectrgmcs, ﬁ " o ™
Il & FC [€ C€ =it & EBluetooth’ B cuotcomm oonLowLotency

KONFORMITATSERKLARUNG FUR KANADA INFORMATION REGLEMENTAIRE
Dieses Produkt entspricht den geltenden technischen Spezifikationen von Avis de conformité canadien Le présent produit est conforme aux
Innovation, Wissenschaft und Wirtschaftsentwicklung in Kanada. spécifications technigues retenues par I'lnnovation, Sciences et

Développement économigue Canada (ISDE).
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